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ÖZET 

Bu sunumda, Timoshenko kiriş teorisine göre modellenen bir kirişin optimal titreşim 
kontrolünün maksimum prensip ile elde edilmesi problem ele alındı. Bu amaçla minimum 
kontrol enerjisi kullanılarak mekanik sistemin minimize edilecek amaç fonksiyonu, sistemin 
yer değiştirme ve hız fonksiyonlarının karesel bir fonksiyoneli olarak tanımlandı ve bu amaç 
fonksiyonuna ayrıca minimum şekilde olması amaçlanan kontrol fonksiyonunun da karesel bir 
fonksiyoneli eklendi. Optimal titreşim kontrolü elde etmek için kullanılan kontrol metodu olan 
maksimum prensip aracılığıyla kontrol problemi başlangıç-sinir-değer problem seklinde ifade 
edilen kısmi diferansiyel denklem sisteminin çözümü problemine dönüştürüldü. Bu denklem 
sisteminin çözümü elde edildikten sonra, yapılan kontrolün etkinliğini göstermek için 
MATLAB yardımıyla sonuçlar tablolar ve grafikler ile sunuldu.  
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ABSTRACT  

Optimal piezoelectric vibration control problem for a Timoshenko beam is considered. 
The performance index function to be minimized by using the minimum level of the control 
voltage consists of a weighted quadratic function of displacement and velocity of the beam and 
also includes a quadratic functional of the control voltage function as a penalty term. The 
optimal control function is derived by means of a maximum principle which transforms the 
control problem to an initial-boundary-terminal value problem. In order to show the 
effectiveness of the control actuation, numerical results are given by MATLAB in table and 
graphical forms. 
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